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Lifter - jego polowy pednik

Silniki i p edniki polowe

Naped polowy w naszych czasach jest wszechobecryg mie powinien by dla nikogo obcy. Ale dla wielu jest
on obcy. Bo chékorzystaj oni z dobrodziejstw tego neghu, nie wiedz z czego korzystaj Nawet ludzie z
wyksztalceniem technicznym nie zawszéwiadomi, jaka jest istota sprawy. | chmaze to wydawa sie dziwne
- przeszkod w rozumieniu sprawy jest stosowana powszechniriteiogia.

Bo, na przyktad, czy kiomowi, ze nagd polowy (silnik polowy) jest podstaypracy pralki automatycznej? Nie,
nikt tak nie mowi. Zamiast tego méwksie praca pralki i sterowanie peagdbywa st za pomog nagdu
(silnika) elektrycznego. Na fakte w silniku elektrycznym jest wykorzystywany rdgpolowy, w ogéle mato kto
zwraca uwag Dopiero przy gibszej analizie pracy silnika elektrycznego dochaitzdo wniosku ze
rzeczywicie pid elektryczny sty w silniku do wytwarzania p6l w stojanie i rotorzedopiero wzajemne
oddziatywanie pol przyczyniagdo pracy silnika elektrycznego.

W silniku elektrycznym doprowadzana energia idaenytwarzanie pol magnetycznych, a z tego waaglze do
tego celu uywa sk pradu (napécia) elektrycznego, méwiso polach elektromagnetycznych. Praca silnika
elektrycznego odbywacka pdrednictwem nagdu polowego, wic mazna o nim take mowt, ze jest to silnik
polowy. Ale silnikiem polowym jest tade taki silnik, w ktorym nagd jest realizowany za pomopola
elektrostatycznego.

Gdy méwi s¢ o pedniku polowym $migtowym, kotowym, to zazwyczaj 1) w zw#iku z poruszagym Sk
obiektem, w ktorym gdnik znalazt zastosowanie, 2) w z@ku z otoczeniem, wzgllem ktdrego obiekt si
porusza, oraz 3) w zwiku z 'bezpfredni przyczyra ruchu' - polemsmigtem, kotem. (Oczywicie, brana jest
takze pod uwag 'pasrednia przyczyna ruchu’ - silnik elektryczny, dilispalinowy...)

W silniku elektrycznym rotor poruszagsizgledem statora. Pogy na poduszce magnetycznej porusza si
wzgledem toru, nad ktérym pam zawisa, poduszkowiec poruszawizgledem terenu, samochod porusza si
wzdtuz drogi. Jéli przyjrzet sie kazdemu z wymienionych przypadkow (poruszago s¢ obiektu), mana
dostrzecze dla zainicjowania ruchu niegina jest tylko znikoma ikg energii, a nieporownanie gdej energii
potrzeba na pokonywanie oporéw tarcia i podtrzymyieauchu obiektu. Praktycznie rzecz himrenergia, ktéra
jest dostarczana degnikéw i za ich pérednictwem zamieniana na ruch obiektow (w sferaegportu, produkciji
i ustug), jest w istocie nieustannie zamienianaiepto otoczenia'.

Mamy nieustannie do czynienia z 'wielkim marnotravesn energii’, ktérego niegswiadamiamy sobie na co
dziea. Moze tak dzieje sidlategoze nie ywiadamiamy sobie istoty energii. Niéwiadamiamy sobie teie
najwazniejszego, a mianowicie tegge pogcia energii i jej marnotrawstwa svzgledne. Do poruszaniasi
obiektéw wzgtdem siebie nie jest wcale potrzebna "flkenergia, bo one poruszaic wzgledem siebie taie
bez dostarczania energii, a jedynie z tego powgeltaki ruch wynika z ich natury. Energii trzebatdosz&
wowczas, gdy chcemy, aby ruch odbywatzjodnie z naszymi zamierzeniami.

Stworzylémy pojcie energii i widzimy jej istnienie, bo dla agniecia wkasnych celéw musimy wykoé@ewien
wysitek i pragniemy w jakisposodb ten wysitek opisywaTo my wykonujemy wysitek i my mamy pragnienia, a
nie obiekty, czstki, pola... One wykonajswoje ruchy bezwysitkowo, bez praghidezcelowo...

Z tego powodu "w badaniach podstawowych" nie masepotrzeby skuptasic na badaniach ‘pierwotnych
przyczyn ruchu', bo ich istoty nigdy nie poznamgniast tego naky skupt sic na obserwacji pofen i ruchéw,
jakie wykonuj obiekty, castki, pola, ...i nalgy je badd, wykorzystugc do tego celu ich modele.

Proste uklady pol

Wezmy pod uwag dwa centralnie symetryczne pola, ktérych poterjejsttopisywany przez funkgfE)
wyktadnicz V=A*(1-exp(-B/x)). Do badania wykorzystajmy prognamodelujcy (grawoskop) DynamicStand,
ktory dobrze nadajecsto tego celu, bo na ekranie jest zaznaczongék masy' Cm. Wamny pod uwag uktad
dwdch centralnie symetrycznych (c.s.) pél zapishrweliku 2Fields1.two.*) Dwa zapisane w nim grawon
(czastki, c.s. pola) majnastpujace parametry wtasne i pozycyjne:

1) A=1; B=1; X=-3;Y=0; Z=0; 2)A=3;B=1; Xk Y=0;Z=0.

Predkosci pocatkowe obu grawonow wynoszero.

Po otwarciu pliku 2Fieldsl.two nagupewnt sie, aby byt aktywny przycisk E-Gravons. Po uruchorien
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uktadu dwadch c.s. p6l nina obserwowé&(na modelu), jak dziataggnik polowy. Jest to jednocade silnik
polowy, ktory "pracuje” nie wymagsi dostarczania energii. Dzieje $ak, poniewa jego elementy poruszesic
wzgledem siebie bez tarcia, nie przekazugni w ten, ani w inny sposéb energii "na zetn'.

Traktujac wartgci parametrow A cgstek (c.s. pol) jako ich masy dma zauwayc, ze castki w tym uktadzie
poruszaj si¢ zgodnie z zasadami dynamiki NewtoSeodek masy jest bowiem nieruchomy, el czastek w
kazdym momenciegsobie rowne. Ale zwrdny uwag na to,ze wart@¢ pedow castek nieustannie gzmienia.

Mozna tutaj zadasobie dwa pytania:

1) Co jest przyczynzmian pedkosci i pedow castek?

2) Czy zasady dynamiki Newtona isiezmiennymi dogmatami, ktore dotyozs. pol?

Na pierwsze pytanie moa odpowiedzi& ze 'pierwszej przyczyny' zmiangakosci i peddw czstek nie jestany

w stanie pozna- mazemy co najwyej tworzy na ten temat bajki.

Na drugie pytanie mma odpowiedzi€ uwzgkdniajac odpowied na pierwsze pytanie. A mianowicie, poruszanie
sie przedstawionych dwach c.s. pol wadgm siebie zgodnie z zasadami dynamiki Newtona kaynitrzech
"opisowych" przyczyn:

a) zastosowan@ sam, funkcje do opisu obu c.s. pdl,

b) zastosowano e wartgci parametrow A obu podl - dlatego ich ruchy (@agszenia, prdkosci) 3
odmienne,

c) zastosowano jednakowe wdrdibparametréw B obu pdl - z tego powodu oraz z mhwydtory jest zawarty w
punkcie c, istnieje nieruchorib'srodka masy'.

W wymienionych trzech punktach zostaty zawarteyfakiryniki doswiadczeé z polami, ktére &da przedstawione
ponizej. Przedstawione fakty pomagajostrzecze podobnie jak nie mamy jakichkolwiek podstaw dla
sensownego przedstawiania i uzasadniania 'piereszggzyny' zmian pidkosci i pedow castek, tak samo nie
mamyzadnych podstaw dla sensownego uzasadniania, dapzegmetr A w funkcji wyktadniczej (E) me byt
rézny dla r&nych c.s. pdl, a parametr B w tej funkcji ma poawst jednakowy dla wszystkich c.s. pdl. Nie ma
wiec podstaw, aby stosow#utaj zasady dynamiki Newtona dla wszelkichztivaych przypadkéw, ani podstaw
dla eliminowania innych przypadkow tak, aby éétpoghdow na temat oddziatywiav materii byta zgodna z
zasadami dynamiki Newtona.

Inaczej méwac, w modelach mima stosowac.s. pola nie tylko z iymi wartgciami parametru A, ale tak z
roznymi wartgciami parametru B. Do opisu ruchu c.s. pol mbge stosowane rowniginne funkcje
matematyczne z wdaiwymi dla nich parametrami. W modelowaniu zjawiiglycznych nie idzie bowiem o to,
aby 'Slepo" przestrzegapraw fizycznych, jak w religii przestrzega siogmatow, aleeby rozpatrywarézne
istniejace maliwosci i konfrontowa je z faktami déwiadczalnymi - z tymi faktami, ktore zdarzaic w
naturze.

Wezmy pod uwag nastpny plik z uktadem dwadch grawonéw - jest to 2Fietda.
Zapisane w nim grawony mginastpujace parametry wiasne i pozycyjne:

1) A=1; B=1; X=-1;Y=0;Z=0; 2)A=1; B=15;X=3; Y=0; Z=0.

Predkosci pocatkowe obu grawonow wynoszero.

Po otwarciu pliku 2Fields2.two i uruchomieniu ulkdediwéch c.s. pél mma zauway¢, ze pola drgaj w
specyficzny sposob, a mianowicie degane wzgtdem siebie, podobnie jak to miato miejsce w pliku
2Fieldsl.two, ale jednocagie drga ichsrodek masy.

Uktad dwdch c.s. pél jest w tym przypadku repreaemtny przez wspoéln§rodek masy. Mamy wt sytuacg, ze
zostaje niejako podwane "nienaruszalne" dotychczas w nauce prawo fieycktére mowize uktad sam z
siebie nie mge rozpocaé swego ruchu.

Gdy juz widzimy, ze srodek masy uktadu dwéch c.s. pol meargd, sprébujmy nadamu trocke ruchu
postpowego. W tym celu do dwdch c.s. pdl ngldoda jeszcze jedno c.s. pole. Uktad trzech p6l znajdigjev
pliku 3Fields1.two. Trzy zapisane w nim grawony fragstpujace parametry wiasne i pozycyjne:

1) A=1; B=1; X=-1; Y=0; Z=-0,5;

2) A=1; B=15; X=3; Y=0; Z=0;

3) A=1; B=1; X=-1; Y=0; Z=0,5.
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Predkosci pocaitkowe wszystkich grawonéw wynagszero.

Po otwarciu pliku 3Fields1.two i uruchomieniu uldanizech c.s. pél**) mazna zauway¢, ze pola drgaj i
jednoczénie srodek masy poruszagsiizyskupc coraz weksz predkosé. Ruch takich trzech pdl jest jakby trech
chaotyczny $rodek masy drga, porusza sv jedm strorg, a potem zawraca i porusza i drug strorg, a w
pewnym momencie rozpoczyna siich drgajco-posgpowy.

Modele lifterow

Aby zobaczy bardziej uporzdkowany ruch pogpowy trzech c.s. pol, nalg wykorzystad wzajemne
oddziatywanie c.s. pol, ktéra spisywane przez funkef PES) polipatgowa sumowan
V=A*(-(0,945*X/B0o)"(( 0,945*X/B0)"19)+
-(1,029*X/B)™((2,5-(1,029*X/B)"20)*((0,1*1,029*X/B}-1)+
-(1,029*X/IC)((2,5-(1,029*X/C)"20)*((0,1*1,029*X/C} 1)+
-(1,029*X/D)((2,5-(1,029*X/D)*20)*((0,1*1,029*X/D}-1)+

W wymienionej funkcji PES parametr A jest potenemtw centralnym punkcie c.s. pola. Podobnie jak w
funkcjach E i PE, mmna go interpretowgjako mas, a parametry B, C i D nalg interpretowa jako odlegtéc.
Pole opisane za pomptej funkcji posiada powtoki potencjatlowe, a waddB, C, D g tozsame z promieniami
tych powtok potencjatowych. Parametr Bo jestazany z potencjalem w pobii centralnego punktu pola.

Aby zobaczy ruch trzech c.s. pdl, ktore spisane przez dwie zde funkcje PES, natg wykorzyst& program
modelupcy LifterStandl i za jego pomaotworzy¢ plik 3Fields2a.lisl. W tym pliku jest zapisany adtitrzech
c.S. pol - maj one nasfpujace parametry wiasne i pozycyjne:
1) A2=1; B2=2; (niewykorzystane: C2=5; D2=7); X=450; Z=0;
2) A3=1; B3=1,; C3=2,062; (niewykorzystane: D3=9%x-X; Y=0;
3) A3=1; B3=1,; C3=2,062; (niewykorzystane: D3=9%x-X; Y=0;
Predkosci pocaitkowe tych grawondéw wynosgzero.

Czyli jedna czstka ma jeda powtok; potencjatowt o promieniu B2=2 i powtoki o promieniach C2=5 i£R2

ktore nie zostaty wykorzystywane w budowie uktattulduralnego, oraz dwie ggtki map powtoki

potencjatowe o promieniach B3=1 i C3=2,062 orazipkwo promieniu D3=9, ktéra nie zostata wykorzystana w
budowie uktadu strukturalnego.

Z=-0,5;
Z=0,5.

Z powodu powtok potencjatowych (ktGre zostaly wykgstane w budowie uktadu strukturalnego) trzystiz
utrzymup sie wzgledem siebie w stabilnych pateniach. Castki zapisane w punktach 2 i 3 znajgsj od siebie
w odlegtaci 1, czyli w odlegtéci jednej "jednostki odlegkei”, bo B3=1, natomiast gstka z punktu 1 jest
oddalona od estek z punktéw 2 i 3 na odlegto2,062 "j.odl.", bo C3=2,062. Z tego powode,B2=2, ukitad z
pliku 3Fields2a.lis1l poruszagst pewnym prz§pieszeniem i uzyskuje corazeksz predkosé. Gdyby parametr
B2 byt rowny 2,062 "j.odl." (taki wknie warté¢ ma ten parametr w pliku 3Fields2b.lis1), wéwczkiad trzech
czastek pozostatby nieruchomy.

Za pomog programu modeldrego LifterStand1l mina jeszcze zapozéaie z przestrzennymi modelami
polowego nagdu (i silnika). W tym celu nafs otworzy¢ plik LifterSolo.listl i uruchomi znajdujcy sk tam

uktad 12-tu c.s. pdl, ktore jakby twardwie grupy po 6 pol, ktéreasozmieszczone na dwdch ptaszczyznach.
Uktad tych pol jest modelem prostego &zekatnego liftera - jego przyktad nina znale¢ na
http://jnaudin.free.fr/lifters/main.htm , http:/frda.com/physics/exsp/3.shtml . Podobnym modelemmnalgcym

juz cechy staka, bo jeden z "sZeiokatow" jest znacznie mniejszy od drugiego, jest uld2etu c.s. pol, ktory
znajduje s} w pliku TarelkaSolo.list1l.*) Na te dwa modeledifa nie wptywa pole grawitacyjne - w modelowane;j
sytuacji jest ono nieobecne.***)

W plikach Lifter+Grav.listl i Tarelka+Grav.listl ajuuja sic te same uktady, o ktérych byta mowa paejy ale
oddziatuje na nie pole grawitacyjne. ki@ wic porownywa ruch uktadéw c.s.pol w polu grawitacyjnym i bez
tego pola - poréwnag, na przyktad, ile iteracji wykona program, zanikdad zniknie z ekranu.****)

Teoretyczna podstawa ruchu centralnie symetrycznychol

Korzystapc z rysunku Ex19a przedstawjeggo funkag PES mana zapoznasie z przebiegiem potencjatu
wzdtuz kazdej potprostej wychodizej z centralnego punktu c.s. pola. Pole to ské&ga obszaru centralnego,
ktory roztacza siwokot centralnego punktu, oraz z wielu wspotikowych powtok potencjatowych.
Maksymalny potencjat na wybranej powtoce potenejaiaznajduje si na sferze o pewnym promieniu, ktory jest
tozsamy z jednym z parametréw: B, C, D, F lub oznagaojeszcze inaczej. (Litera E zostata w oznaczéniac
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parametru pomigta, bo w "symbolice matematyczno-fizyczno-kompudad ma ona zarezerwowane specjalne
znaczenie.)

,s [1.029 xjx' a5 [1.029 x]x'
v TR s
_[[ul.]g:j_x] } u_l_l.lnjp_x u_l_l.lujg_x
ver | (295, ' _[1.029 x] - 1028 ' .
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28 30 32 34 36 382 40
_5_-
_IEI__
_15_-

EX]_QH Fl]]]l{{‘iﬂ PES [PES - PolyExponential Sum, - polipotegowa nurmowrana;, - IOTECTEIRHEHAR C ¥ NMEQOEAHA]

Powtoka potencjatowa ma pewgrubgg, ktora jest zatena od wartéci promienia powtoki - wikszym
promieniom powtoki odpowiadajej wicksze grubéci. Korzystajc z rysunku mana poréwna grubgci powtok
o promieniach 1,2 i 12 - pierwsza powtoka ragei s¢ wzdtuz promienia od wartei rownej w przyblzeniu X=1
do wartdgci X=1,3, a druga powtoka rozgja s¢ od wartdci X=10 do wartéci X=13.

W wybranej powtoce potencjatowej wyidia sk zbocze wewetrzne i zbocze zewtrzne - zbocze wewgtrzne
danej powtoki jest zawsze patane blizej centrum c.s. polahizbocze zewgtrzne, przynalzace do tej powtoki.
Zbocza wewatrzne i zewnrtrzne powtoki potencjatowej odgryweszczegoélnie wana role. Stanowd one niejako
bariery potencjatowe, ktore, po pierwsze, jakby wgaaj przyspieszony ruch cstek i, po drugie, uniiwiaja
powstawanie na bazie c.s. pol stabilnych uktadéuksiralnych.

Upraszczajc spravg mazna powiedzié, ze wspotoddziatywanie c.s. pol odbywa sa pdrednictwem ich

powtok potencjatowych i mma wyr@ni¢ dwa rodzaje wizan, jakie ze sop mogy utworzy dwa c.s. pola. Jest to
wiazanie jednostronne, kiedy jedno poleye drugie za pomacswojej powtoki potencjatowej, ale nie ma
podobnej relacji w przeciwnym kierunku, orazganie dwustronne, kiedy oba pola znajdsi¢ na potencjatowej
powtoce wspottowarzysza.

Wiazania dwustronne nioa podzielt na dwa podrodzaje: waania dwustronne symetryczne igania
dwustronne niesymetryczne.

A. Wiazania polowe jednostronne

Wiazania jednostronne pokazane w plikach 2Fieldsla.lisl i 2Fieldsl1b.IBva grawony s oddalone od siebie
na odlegté¢ 1,1 (w pierwszym przypadku) i na odlegfd.,25. Ale tylko grawon, ktéry jest zapisany w ritaze
w linijce 21, ma powtok potencjatow o promieniu rownym 1,2, drugi grawon takiej powt¢kibo powtoki o
zblizonym promieniu) nie ma. Z tego powodu pgikpwe (wyjciowe) potaenie grawonu, ktory jest zapisany w
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linijce 41, w pierwszym przypadku znajduje sia wewrtrznym zboczu (bo 1,1<1,2), a w drugim przypadku na
zewrgtrznym zboczu powtoki potencjatowej (bo 1,25>12}ego powodu poruszaediylko ten grawon, ktory
znajduje s} w miejscu, gdzie z jego pateniem jest zwizane jego prapieszenie, czyli grawon, ktéry znajduje
sie na powtoce potencjatowej. W pierwszym przypadkamgm zaczyna ruch ze zbocza wetwmnego i mknie w
kierunku zbocza zewitrznego, a w drugim przypadku - odwrotnie. Ruchagnadw w kadym przypadku

odbywa s¢ jakby miedzy jednym a drugim zboczem. Zbocagbswiem zwizane z kierunkiem przpieszenia,
ktore jakby stara siumiesci¢ grawon w miejscu najwkszej wartéci (bezwzgkdnej) potencjatu na powtoce
potencjalowe;j.

B. Wiazania dwustronne symetryczne

Wiazania dwustronneggpokazane w plikach 2Fields2a.lisl i 2Fields2b.IBlva grawony g oddalone od siebie
na odlegtéc 1,1 (w pierwszym przypadku) i na odlegtd ,25. Ale teraz oba grawony majowtokg
potencjatowy o promieniu 1,2 i oba znajdusgie albo na zboczu wewitrznym swego towarzysza (w pierwszym
przypadku), albo na zboczu zestnrznym swego towarzysza. Z tego powodu w pierwspyrgpadku grawony
zaczynaj swoj ruch (po uruchomieniu procesu) oddalaie od siebie, a w drugim przypadku zaczynaich
zblizajac sk do siebie. W obu przypadkach grawony zachawig tak, jakby staczaly size zbocza
potencjatowego swego towarzysza i wtaczaynsi przeciwlegte zboczez do osagnigcia pewnego punktu,
potem zatrzymuj sie, aby rozpocz ruch w przeciwnym kierunku.

Trzeci przyklad wizania dwustronnego jest zawarty w pliku 2Field$&t.1Znajdug sie tam te same dwa
grawony co w poprzednich plikach, czyli z powtokgroiencjatowymi o promieniu 1,2, ale odlegtaonigdzy ich
centralnymi punktami wynosi 1,2. Z tego powodu grawpozostaj wzgledem siebie niemal nieruchome.

Wymienione wizania dwustronne zaliczegie do symetrycznych. Oba grawony w ukladzie aafinakowe
powioki potencjatowe, wgic oba znajduj sig na zboczu potencjatowym wspottowarzysza w talaejes
odlegtcci od sfery z maksymadn(bezwzgédna) wartcscia potencjatu. Czyli oba znajdugic w miejscach, gdzie
wartasci potencjatéw g proporcjonalne do warfoi wspo6tczynnikow A tych c.s. pol.

C. Wiazania dwustronne niesymetryczne

Wiazania dwustronne niesymetryczne powstajprzypadku dwaoch takich grawonow, ktérych powtoki
potencjatowe majrozne promienie. Ale promienie niektérych powtok patedowych jednego i drugiego
grawonu muszby¢ na tyle do siebie zldone, aby powtoki potencjatowe tych dwoch grawondwaaz
czesciowo pokrywaly st ze soh, gdy pokryway sie ze soh ich centralne punkty. Ponadto, aby powstalazamie
dwustronne niesymetryczne, odlegtoniedzy dwoma grawonami (milzy ich centralnymi punktami) musi
miesci¢ sie w przedziale, w ktérym obie powtoki potencjatowekpywaja sic ze soh. Na przyktad, w taki sposob,
jak to wida na pontszym rysunku Ex19b, w jegogzi A. Wystkepuje tu pokrywanie sidwéch powtok w
przedziale (w przybkeniu) od 1,2 do 1,3; parametry tych dwoch grawonéaz odlegté¢ migdzy nimi,
wynoszca 1,26, zostaly wykorzystane w pliku 2Fields3t.lis
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Ex19b Funkcja PES - Pordwnanie - CpaEHeHHE
Wepdlna czedt dwdch sfer potenciatewych o protiendach 1.2 1 1.4 nalezaeych

do dwdch grawondw dla utworzena wigzania dwstronnegs asymetryoenego

OBIyad 4acTe OEVE NoTEHOHANEHEX cep ¢ paguycamu 1.2 # 1.4 nopuuagne-
FANHE OEYM MPABCHAM SIA CO3NAHHA OEVCTOR OHHER aCHMMeTpHYHOHR CEASH

about:blan

W dwoch innych plikach, a mianowicie, 2Fields34.li2Fields3b.lis1, parametry grawondw i odlggianigdzy
nimi zostaty dobrane tak, aby w pierwszym plikuatkbdwoch grawonéw poruszat o ekranie w prawo, a w

drugim - w lewo. Potzenie kadego grawonu w polu wspottowarzysza jest przedstasvna rys. Ex19c.
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Ex19c Polowy pednik dwéch grawondw  IloneRnfl IEHEHTENE IBVE IPABOHOE

Na rysunku widé, ze w obu ukladach "czerwony" grawon znajdujerse powtoce potencjatowej drugiego
grawonu w miejscu, gdzie jest ekstremalna wigrpmtencjatu. W tym miejscu ma on zerowe gpEgszenie.
"Niebieski" grawon natomiast w pierwszym przypadkajduje si na wewmrtrznym zboczu potencjalowym, a w
drugim przypadku znajdujeeson na zewgirznym zboczu potencjatowym. W obu przypadkach, mayocatku
procesu oba grawony majerow predkosé, ruch uktadu rozpoczynaesbd ruchu "niebieskiego" grawonu, ktory
stacza si niejako z potencjatowego zbocza wspoitowarzysza.

W pierwszym przypadku "niebieski" grawon oddatarseco od "czerwonego" grawonu, czyli przesuveansi
prawo. Z tego powodu W miejscu paémia "czerwonego" grawonu pojawig gewretrzne zbocze potencjatowe
"niebieskiego" grawonu. Z tego powodu "czerwonydwgon uzyskuje prapieszenie skierowane w tym samym
kierunku, w ktorym poruszacsfiniebieski" grawon, i takte zaczyna poruséaic w prawo.

W drugim przypadku "niebieski" grawon przyaist nieco do "czerwonego" grawonu, czyli przesuvgaisi
lewo. Z tego powodu w miejscu petnia "czerwonego" grawonu pojawia srewretrzne zbocze potencjatowe
"niebieskiego” grawonu. A to, podobnie jak w pophaien przypadku, powodujee "czerwony" grawon uzyskuje
przyspieszenie skierowane w tym samym kierunku, w ktopgrusza i "niebieski" grawon, i zaczyna porugza
sie w lewo.

Polowy pednik liftera

To jest sprzeczne z pangy dotychczas wiedgfizyczmng. Albowiem do dzisiaj ani nauka, ani praktyka niedy
przypadkow, abgyrodek masy uktadu ciat mégkgporusza sam z siebie. Takie fakty raga byto znal&¢ tylko w
bajkach. Nauka nie znata rowniprzypadkow, aby ciata uzyskiwaty p&pyeszenia bez przytenia do nich
jakiejkolwiek sity i aby poruszaty sibez wydatkowania na ten cel energii. Rozpowszexctybyt poghd, ze
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prawa dynamiki Newtona obowduja wszdzie i w kadej sytuacji, podobnie ndlano o prawach termodynamiki.
Obecnie mona pokazé, ze prawa dynamiki Newtona i prawa termodynamiki opigedynie czs¢ fizycznej
rzeczywistgéci - w niektérych (bardzo esto spotykanych) sytuacjach znajgdope potwierdzenie i magy¢ z
pozytkiem stosowane, a w innych - nie obaxuija.

Panujce dotychczas pogily naukowe zostaly (do pewnego stopnia) zachwianezifakty déwiadczalne - tymi
faktami @ loty lifteréw. Przyczyn ich nagdu jest bowiem oddziatywanie polowe, a nie odrz@o@drzut za
pomoge zjonizowanych gazow, w sytuacjach kiedy podczaslitera on rzeczywcie wystpuje, jest efektem
ubocznym i energochtonnym. Jonizacja gazow utrubirtiiftera i utrudnia zrozumienie zjawiska. Fakty
wskazug, ze lot liftera nie wynika z dziatania odrzutu zjoowzanych gazéw, ale z oddziatywania polowego.
Podobno NASA ( http://jinlabs.imars.com/lifters/éatiml/omptvl.htm ) testuje w kosmosie rodzaj sifajiednika
polowego, wykorzystagr go w roli silnika manewrowego do korygowania ruclpotazenia satelity na orbicie.
Nie ma tam atmosfery, @t nie wys¢puje jonizacja gazoéw, a pomimo to za pomsitnikéw-pednikow
polowych, ktdre majpost& asymetrycznych kondensatoroéw, udageksirygowa potazenie satelity na orbicie.
Tymi faktami NASA st nie chwali, ale swoje rozazania kondensatorow-lifteréw chroni patentami.

*) Pliki z rozszerzeniem .two znajdugic razem z modelggym programem DynamicStand, a pliki z
rozszerzeniem .listl znajdugie razem z modelagym programem LifterStand1.

**) Aby zwi ¢kszy¢ szybka¢ ruchu poruszagych s¢ na ekranie punktow, ktdre symbolizwgentralne punkty c.s.
pél, naley nacisraé¢ na przycisk Show Listingzazniknie znajdujca s¢ w okienku "fajka".

***) Aby podczas obserwacji na ekranie uktad poaest przez diaszy czas w polu widzenia, najenacisaé

12 razy na czamnstrzatle skierowan na "pétnocny-wschéd".

***%) Po otwarciu plikbw z modelami lifteréw, ktér@oruszaj sie w polu grawitacyjnym, naig na pulpicie
programu modelapego nacisg na przycisk "Blockade X, Y, Z in positions 20, 40", aby ukazata si'fajka" -
w ten sposéb nagii unieruchomienie c.s. pola, ktore jest modeleia goawitacyjnego.

Legnica, 12.10.2004 r.
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