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Samoprzyspieszenie - Stabilné¢ - Potencjat kontaktowy - Elektrycznas¢

Samoprzyépieszenie i stabilné¢

Samoprzypieszenie sktadnikow materii istnieje wznych skalach. W mikroskali istnieje, na przyktad, w
kazdej sieci krystalicznej. Tam kdy atom w kadym momencie poddawany jest pigieszeniom.
Przyépieszenia dziatajz raznych stron i kieryj go w strog pewnegaredniego poteenia rownowagi
posréd sisiednich atomoéw.

W megaskali bez samopgpreszenia nie mogtyby istriaiktady planetarne.

Termin "samoprz§pieszenie skiadnikdw materii” jest bezpmio zwihzany z terminem
"samoorganizacja sktadnikéw materii" - terminy 4gpewiazane ze sapw kilku znaczeniach. Po
pierwsze, proces samoorganizacji struktury jespbgednim przejawianiem siprocesu
samoprzypieszenia sktadnikow struktury. Po drugie, pro@a@organizacji ma senssligstnieja co
najmniej dwa sktadniki. Podobnie dzieje sakze w przypadku procesu samopiaieszenia. Inaczej
mowiac, jesli w catym wszeckwiecie istniatby tylko jeden skfadnik, wéwczas imgaorganizacja
struktury (z tego jednego skiadnika), i samogpeyszenie (tego skladnika) nie istniatyby - byhgby
wowczas pajcia bezsensowne.

Samoprzypieszenie konkretnego skladnika jest procesemy kig@chodzi w obecrici co najmniej
jednego dodatkowego skladnika. Na tej podstawigyjinie mowa 0 samoprz§pieszeniu - mowi oni o
przyspieszeniu, ktore jest powodowane przez drugi skkadia nazywam to samopgpjeszeniem
dlategoze o naturze i 0 mechanizmie oddziatywktére wymuszaj przyspieszenie sktadnikdéw, w
rzeczywistdci, nie mana niczego konkretnego powiedzi®©czywicie, méwimy o grawitacyjnym,
elektrostatycznymdulz innym oddziatywaniu, ale tagylko nazwy, za ktorymi nie stppadne
szczegoOtowe wygmienia fizycznego mechanizmu.

Pewien dziennikarz, ukrywagy sk (jako autor "ksizki o dziwnych rzeczach", wydanej w Rosji pt.
"Kniga o strannom") pod pseudonimem Byrd Kiwi (ki@computerra.ru , kiwibyrd@mail.ru ), nazywany
najbardziej tajemniczym autorem RuNet-u, w wywiadzi
(http://www.rususa.com/news/news.asp-nid-1107-edtidrzedstawit to nagbujaco: "...wyghda to dé¢
snetnie, gdy jedynie najwksi uczeni (podobni do Feynmana, ktory, brzydko méwpluje na pietyzm)
moga catkiem otwarcie przyzraze w rzeczy samej wspotczesna nauka nie wie nicaggeczywistej
naturze sit we wszeétwiecie, takich jak grawitacja czy elektromagnetyzm.

Tym niemniej, nie przeszkadza to o#né@¢ od siebie rénych rodzajow oddziatywa Dlategoze
odr&nianie r&nych oddziatywa odbywa st na podstawie thorodnych cech, ktére towarzysz
réznorodnym procesom. Po prostu, na podstawie cechi siéw takim adz innym oddziatywaniu.

Oczywiscie, m@na mowe, ze przypieszenie jest skutkiem jakiegoddziatywania. Ale nalgy pamgtac
0 tym, ze jest to nielogiczne i nieiste. Scistos¢ takiego stwierdzenia jest tego samegaluz jakscistosé
poghdu, ze oddziatywanie powoduje samoorganizatjuktury. Kiedy dla wyjgnienia czegokolwiek
wykorzystuje s} samy hazwe, to wowczas absolutnie niczege sie wyjania.

Samoprzypieszenie sktadnikdw i samoorganizasiruktur mana opisywa, biorac za podstawlogiczne
zaleznosci i matematyczne wzory, ktére bezpednio przedstawiajprzyspieszenie sktadnikow.
Oczywiicie, to take nie wyj@nia przyczyn samoprépieszenia i(lub) samoorganizacji, ale pozwala
modelowd i jedno i drugie, i nie tylko to.

Wykorzystupc matematyczne wzory na pgpyeszenie, mina uzasadnéaistnienie samoorganizacji i
samostabilizacji struktur materialnych - to jesivaniejsze. Za pomagctakiego podégia mazna
modelow& migdzy innymi potencjat kontaktowy i gd elektryczny.

Co ciekawe, modelowtanazna na dwa sposoby.*) Do modelowaniazme wykorzysta sktadniki
(czastki), ktérych wtasnéci sa przedstawiane za pompprzeciwnych znakéw "plus” i "minus" -
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sposo6b-1, i mena wykorzysté sktadniki, do opisania ktérych przeciwne znaki sievykorzystywane -
sposoOb-2. W pierwszym przypadku, przy dostatecduntgch odlegtéciach medzy sktadnikami i przy
poczatkowych pedkosciach skladnikdéw rownych zero, sktadniki o przecyeim znakach maj
przyspieszenia, ktore zliaja je do siebie, a sktadniki o jednakowych znakaath wptywem
przyspieszenia oddalajsic od siebie. Dlatego utartogspowiedzenieze w sposobie-1 zachodzi
wzajemne przyaganie dz wzajemne odpychanie sktadnikow. W drugim przypadgkay dostatecznie
duzych odlegtdciach medzy sktadnikami i przy poatkowych pedkosciach sktadnikéw rownych zero,
sktadniki maj tylko takie przypieszenia, ktore zkiaja ich do siebie. Dlatego utartoegpowiedzenieze
w sposobie-2 zachodzi jedynie wzajemne prgyanie s¢ elementow.

Podkrélam, ze wszystko to ma miejsce przy dostatecznigydu odlegtdciach medzy sktadnikami.
Dostatecznie die odlegtdci s to takie odlegtéci miedzy sktadnikami, przy ktorych istnigpgraniczone
mozliwosci sformowania si stabilnych struktur materialnych. Przy takich agitéciach maliwe jest
istnienie stabilnej struktury. Ale do tego konieez dodatkowe "poczkowe” prdkosci sktadnikow
struktury, ktore razem z préyieszeniami, i z wynikagymi z nich pedkosciami, stworz obrotowy ruch
struktury. Widnie w takiej sytuaciji istnieje i dziata kdy uktad planetarny. W planetarnym uktadzie s
przyspieszenia sktadnikow, ktora srynikiem obecnéci wspottowarzyszy (planet i Sioa), i @ ich
orbitalne pedkaosci.

W przeogromnej wekszasci uktady strukturalne ksztalaupic przy matych odlegliach mgdzy ich
sktadnikami. W takiej sytuacji dla istnienia strukt ruch obrotowy nie jest potrzebny, chagia
oczywiscie, ruch obrotowy mikrostruktur jest tanesto spotykany. Na przyktad, w powietrzu molekuty
gazéw zderzajsi¢ ze soh i przelatuj odlegtaé miedzy kolejnymi zderzeniami, znajdigj Sk
jednoczénie w stanie ruchu obrotowego. W takim przypadkehrabrotowy jest zjawiskiem ubocznym,
pojawiapcym skt wskutek niecentralnego zderzenia molekut.

Stabilnag¢ sktadnikéw strukturalnych w atomach, molekutag&nyisztatach jest zorganizowana w inny
SposOb, ni sposdb-1 i sposbdb-2 - ten sposélzneoznaczy jako sposdb-3. Istettego sposobu jest to,
ze w nim g jakby sprzzone ze sopzaréwno przyciganie, jak i odpychanie. Na przyktad, w przypadku
dwoch sktadnikow (atomow, ggtek, pdl) istnieje co najmniej jedna odlegtoniedzy nimi, przy ktorej
sktadniki maj zerowe prz§pieszenia. Przy takiej odlegim mog one pozostawawzgledem siebie
nieruchome.

Zmiana tej odlegitxri, oczywkcie, spowodowana jak zewretrzng przyczyr, skutkuje powstaniem
przyspieszenia obu sktadnikéw w takich kierunkach, athegtas¢ ta odnowita si. Nastpnie kedzie
istniat drgajcy ruch sktadnikow wokot pewnych palen rownowagi i, jednoczmie, wokot danej
odlegtcci.

Ale zmiana odlegkri miedzy dwoma sktadnikami, ktéra zachodzi pod wptywewz:trznej przyczyny,
moze takze by zbyt wielka. Wowczas sktadniki albo oddalaje od siebie (szczegolnie wowczas, gdy
przy duzych odlegitdciach od siebie zachowwusie one jak jednoimienne sktadniki), albo zaczyriéiga
wokot zupetnie innej (wartei) "sredniej” odlegtéci migdzy nimi.

Mozna to zobaczy wykorzystuac do tego celu komputerowy modeicy program Self-Acceleration i

pliki z rozszerzeniem .ato, ktore w pewnym sensie zgrupowane w "TwoTaongdA' TwoGravons".

Jeili zataczy, na przyktad, plik TwoTaons_Cool.ato, am@a zobacz§, ze na pocatku procesu dwa
sktadniki znajdyj sic od siebie w odlegkei 1.89664183761789 "jednostek odlegio i ich pocatkowe
predkosci sa réwne zero. Po wtzeniu procesu nmma zobacz§, ze sktadniki pozostajprawie

nieruchome. To znaczy, one drgale wielk@¢ zmiany ich potaenia w uktadzie wspétezinych nie jest
wigksza od jednej tystznej czsci "jednostki odlegtéci”. Na ekranie programu widoczna jest czerwona i
zielona kropka (jako odpowiedniki centralnych puktcentralnie symetrycznych pdl), ale ich drgania
nie s widoczne.

W pliku TwoTaons.ato poatkowa odlegté¢ migdzy dwoma sktadnikami zmienitagsi jest ona rowna
1.8 "jednostek odlegkai”. Takze w tym pliku pocatkowe pedkosci sktadnikdéw g réwne zero. Ale teraz
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po whczeniu procesu wielkd zmiany ich potaenia w uktadzie wspotezinych jest rowna prawie jednej
dziesitej czsci "jednostki odlegtéci” (czyli, teraz zmiana pof@nia skiadnika jest sto razyeksza od
poprzedniej) i na ekranie programuvgidoczne drgania sktadnikow.

(Aby obserwowa, jak zmieniaj sic wspotrzdne i pedkosci sktadnikow, nalgy na pulpicie programu
wiaczy¢ przycisk Show Listing. W Listing (tablicy param@tr, ktora znajduje gina pulpicie) 8
widoczne albo wspotezine sktadnikéw, albo ich grkosci, a przedczenie na jednogolz drugie odbywa
sie za pomog podwojnego kliknicia lewym klawiszem myszy, gdy kursor znajduje reyin polu
Listing.)

Na rysunku V_E-CSField.gifagorzedstawione dwie wersje rozktadu potencjatu¢zemia w centralnie
symetrycznym polu wzdiudowolnego promienia, ktory wychodzi z centralnpgoktu pola. Natzenie
pola jest rownowane przypieszeniu, jakie inny sktadnik (pole) uzyskuje wiga c.s. polu.
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Funkcje potencjahu i natezenia (przyspieszenia) centralnie symetrycmych pol dla plikaw
(3Stability.ato i TStahility.ato z komputerowego programu modelujacego Self-Acceleration

P yHKIIH [I0TeHIHATA H HapAKEHH0 CTH (Y CKOPeHHA) [EHTPaTbHO- CHMME TPHYHBIX
noseii nna gainoe GStability.ato i1 T Stability.ato 1z Moge mHpyIOMei koML TEPHO
nporpanmiel Self-Acceleration { a) - Taoscope; h) - Gravoscope ) V F-CSField gif

Z takich centralnie symetrycznych pdl sktadsif dwojki sktadnikow w plikach z rozszerzeniem .ato,
ktére s zgrupowane w "TwoTaons" lub w "TwoGravons", i zmskitadaj sic wielosktadnikowe
struktury, ktore g zapisane w plikach "Gstability” i "TStability". Riica jest takaze na rysunku
V_E-CSField.gif przyto liczbows wartas¢ parametru A=1 (to liczba "1" przed kwadratowymi
nawiasami), a parametr A centralnie symetrycznyahkiore znajduyj sic w plikach "Gstability" i
"TStability”, map liczbowe wartéci rowne: 200, 800, 20000, 80000. (W komputerowyogpamie
Self-Acceleration w wymienionych plikach parametdi& r&nych c.s. pdl jest oznaczony jako A2 albo
A3, a w innych plikach, o ktérychellzie mowa poriej, bywa on take zapisany jako Al.)

Potencjat kontaktowy i elektrycznasé

W plikach "Gstability" i "TStability" stabilne stkiury sktadaj sie z szesnastu sktadnikow. Osiem
sktadnikdw ma parametr A2=200 (w innej wersji 200@0pozostate osiem sktadnikdw ma parametr
A3=800 (w innej wersji 80000). Przedstawione w atik struktury przypominajstruktue, ktéra istnieje
na styku dwoch pierwiastkbw chemicznych i, podoljaleta struktura, twoegpotencjat kontaktowy.

Jest to widoczne wowczas, gdy do takiej modelastrektury dopisé dodatkowo jeszcze trzeci tym c.s.
pol, ktore maj, na przyktad, parametr A3=0.1. Te dodane pola@aaf si¢ jak elektrony na styku

dwoch pierwiastkow chemicznych. Wowczas przejawgaarowno potencjat kontaktowy, ktory istnieje
na styku dwoch odmiennych polowych struktur (z pagtami c.s. pol A2=200 i A3=800, albo
odwrotnie, A2=800 i A3=200), jak i powstaje ukiekanvany ruch pewnej liczby dodanych c.s. pdl, ktory
w tym programie jest odpowiednikiemagu elektrycznego.

Modelowanie potencjatu kontaktowego agu elektrycznego jest rownowre przedstawieniu
mechanizmu pracy termoelementu. Mechanizm temaobejrzé, wykorzystuac grupy plikow z
rozszerzeniem .ato: "GCoCoPo", "GHoCoPo", "TCoCoPDBMoCoPo". Pierwsze litery w nazwach
plikéw G adz T oznaczaj, ze podczas pracy z danym plikiem w programie Sekiederation naley
wiaczy¢ albo przycisk Gravoscope, albo przycisk Taoscblastpne litery g skrotem od stéw "cold
contact potential" (zimny potencjat kontaktowyhiot contact potential” (gacy potencjat kontaktowy).

Za pomog modeluacego programu Self-Acceleration sma przedstawidwie wersje stanu potencjatu
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kontaktowego. Ména przedstawi'"zimna" wersg, w ktérej oba termoelementy - ten, ktory jest vaizioy
na ekranie programu, i ten, ktory na ekranie ree pezedstawiony - majednakowe temperatury. |
mozna przedstawi“goraca” wersg, w ktérej oba termoelementy mapzne temperatury. Oczysgie,
nalezy przy tym wyobraa¢ sobie,ze struktura, ktora jest przedstawiona na ekrarogramu, sktadaga
si¢ z trzech rodzajow c.s. pol, jest maden fragmentem zamkgiego obwodu elektrycznego; pozostat
czes¢ tego obwodu nalsy utrzymywa& w wyobrani.

W przypadku "zimnego potencjatu kontaktowego" obatikty mag jednakowe temperatury. Dlatego na
ekranie programu mma obserwowajedynie pewne skupienie sktadnikdéw, modstych elektrony.
Skupienie sktadnikéw-elektronéw zachodzi w obszatraktury, gdzie parametr c.s. pél A=800, i tam
ich ruch jest bardziejaywiony. Oczywicie, dzieje si tak z tego powodu,e tam zarGwno tdice
potencjatdw, jak i uzyskiwane przez sktadniki-etekty ich przygpieszeniagswicksze, nk w obszarze
struktury, gdzie parametr c.s. pél A=200.

Tego rodzaju sytuacje moa obserwow@apo nacinieciu przycisku "Cold" contact potential, za poroc
ktérego g zahczane pewne ograniczenia dla ruchu sktadnikow-edakiv, ale take mazna obserwowa
po nacénieciu na przycisk AtomStand, kiedpdne ograniczenia na ruch sktadnikow-elektronowspie
naktadane. Kiedy na pulpicie programu w aktywnyenst pozostaje przycisk AtomStand, wszystkie
sktadniki struktury, ktore biarudziat w procesie, porusasgic zgodnie ze swajnatug - kazdy skiadnik
ma przypieszenie, ktore zatg od pozostatych skiadnikéwadne dodatkowe warunki dla ich ruchu nie
istnieja.

Ograniczenia, o ktérych tu mowa (przy aktywnym gigku "Cold" contact potential), polegaja tym,

ze skladniki-elektrony poruszasic jedynie w pewnym obszarze przestrzeni, nie odglak zbytnio od
podstawowej struktury, i uzyskupredkosci, ktére nie przekraczapewnej wartéci. W ten sposob za
pomoa przedstawionych ograniczea modelowane dwa parametry, ktéaespotykane w rzeczywistych
warunkach pracy termoelementow - opér elektryczieyriperatura. Ograniczenia te nie pozwalaby
sktadniki-elektrony uzyskiwaty zbyt da prdkosici i zeby wskutek tego zachodzita ich emisja do
"nieograniczonej" przestrzeni.

Po nadnieciu na przycisk "Hot" contact potential (czyli, po aktywacji), oprocz waej opisanych
ogranicze@, ktore istniej takze obecnie, zatzane jest (znajduje zastosowanie) jeszcze jeddatklowe
rozwiagzanie, ktore daje nitiwos¢ modelowania pracy termoelementéw, kiedy ich termjpey & rozne.

Jest oczywisteze kiedy jeden z termoelementéw w obwodzie mgksa temperatuy, to oznacza taze
jego skiadniki-elektrony poruszggic w bardziej aywiony sposdéb, a jego potencjat kontaktowy
powieksza st i jest wikszy od potencjatu kontaktowego chtodniejszego telementu. Rinica
wielkosci potencjatow kontaktowych garego i zimnego termoelementu jest przyezykierunkowanego
ruchu elektronow, czyli powstaniagplu elektrycznego.

W modelugcym programie Self-Acceleration przeptywagu sktadnikdw-elektronéw jest realizowany w
nastpujacy sposoéb. Kiedy sktadnik-elektron na ekranie dohdo lewej hdz prawejscianki
"ograniczonego obszaru", wéwczas, ocZpid, jego pedkosé jest skierowana w strericianki. W tym
momencie znika on w tym miejscu i pojawia przy przeciwlegtegciance, posiadag wczeniejsze
parametry pydkosci, czyli teraz jego mdkosé jest skierowana w str@riograniczonego obszaru". Teraz
moze on przelecieprzez caly obszar i me powtdrzy sie akt znikngcia przy jednegciance i pojawienia
si¢ przy drugiej, przeciwlegtegjciance.

O skiadniku-elektronie, ktory dolatuje doianki, znika i pojawia giprzy przeciwlegtegciance, mana
powiedzi€, ze w pewnym sensie gra on podwgjole. Do momentu znikrcia-pojawienia gra on
"swoja" role - w momencie znikgcia mazna o nim mylec, ze on poptyat sobie dalej do obwodu
elektrycznego. A po uptywie momentu znigtia-pojawienia gra on relnowego skfadnika-elektronu,
ktory przybywa do "ograniczonego obszaru” termoeletm z obwodu elektrycznego.

*) Mowa jest 0 modelowaniu za pompdwdch sposobéw, pomim@ wspomina §io sposobie-1,
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sposobie-2 i sposobie-3. Na wymienione tutaj (steane w programie Self-Acceleration) dwa sposoby
modelowania stabilnych struktur materii sktadsig wtasnaci sposobu-1 i wiasr$ai sposobu-2, i do
kazdej grupy wilasnéci 3 dodane wiasnei sposobu-3. Przy modelowaniu za pomtych dwoch
sposobow wiasrigi sposobu-1 &z sposobu-2 przejawiagic przy duzych odlegtdciach, a przy matych
odlegtaiciach w obu sposobach przejawiaje wiasndci sposobu-3. Te dwa sposobyina by oznacay
jako sposdb-(1i3) i sposob-(2i3).

Legnica, 09.07.2006 r.
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