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Ztamane zasady fizyki

Trzecia zasada dynamiki Newtona - ztamana!

Mozliwe, ze stowo "ztamane" jest tu nie na miejscu. Bo ziaenauwe zostac cg co zawsze stato w
sposob niezachwiany. dienatomiast zasada fizyczna funkcjonuje w fizycegz trzy stulecia niemal na
granicy mgdzy tym, co jest pewne i niepewne, to raczej raeéamaniu mae byt mowa, ale o ujawnieniu
tego, co przez dtugie lata byto przemilczane. Agako fakty byly przemilczane przez stulecia?

Po pierwsze, w trakcie batlaajwaniejszego odkrycia Galileusza ujawniono gpsfacy fakt.
Mianowicie, odkrytoze albo Isaak Newton wykorzystat naukowe wyniki &aisza wybiérczo albo -
mozliwe, ze catkiem bezwiednie - zrobili to pdiejsi badacze, ktérzy jako pierwsi wprowadzali w
naukowy obieg wyniki Newtona, ktore on ggnat na bazie odkrycia Galileusza. Niezalee od tego, kto
w gtdwnej mierze przyczynit sido kaicowego efektu, fakt istnienia w nauce o przyrodeeslomowié
znaczy bardzo wiele, bo decyduje o ksztalcie takna fakt ten sprowadzacgdo tegoze wyniki pracy
Galileusza zostaty wykorzystane przez Newtonaa jegs¢pcow jedynie potowicznie.

Potowiczne wykorzystanie odkrycia Galileusza prieavtona i nagpcoéw do sformutowania zasad
dynamiki sprowadza sido tegoze wykorzystano jeden aspekt odkrycia Galileusz&aykbstatecznie
doprowadzit do sformutowania zasady zachowaniaggin®&atomiast przemilczany zostat - bo #woe,
ze niezauwzony - drugi aspekt odkrycia Galileusza. Gdyby tepekt zostat uwzgtiniony,
uniemaliwiatby on sformutowanie zasady zachowania energiitakim ksztatcie, w jakim jest ona
znana obecnie.

W szerszym kontekie zagadnienie to przedstawiam w artykutach: "fanmeintalna zasada materii”,
"Zasady dynamiki Newtona - naturalna geneza. Naagady dynamiki - wspolny koraevszystkich
zasad dynamiki" oraz innych.

Co sk tyczy samej grawitacyjnej zasady Galileusza - bynoodkryciu Galileusza wéaie tu mowa - to
na pewno nie jest ona zyiana z zasadzachowania energii w tym senste, rozstrzyga o stuszia
zasady zachowania energii atb®"przebiega" zgodnie z zagathchowania energii. MOwi ona bowiem,
ze w danym polu grawitacyjnym wszystkie ciata poagssic (w tym samym miejscu tego pola) z takimi
samymi przypieszeniami, niezakaie od wielkdci ich wkasnych mas.

Analiza ruchu ciat, ktére zachowaugie zgodnie z grawitacymzasad Galileusza, pokazujee zasada ta
daje swoboe w zakresie formutowania wnioskow na temat istraerasady zachowania energidb jej
nieistnienia. Analiza ruchu ciat pokazuje bowiera,oddziatywanie i zachowanie ciat w polu
grawitacyjnym zgodnie z zasaalileusza mee przebiegazaréwno zgodnie z zasadachowania
energii, jak rownie¢ maze przebieganiezgodnie z zasadachowania energii. Zgodftobadz
niezgodné¢ ruchu ciat z zasadzachowania energii jest uzateona od charakteru wzajemnych
oddziatywa, jakie istniej migdzy ciatami.

J&li przyjmie sk milczace zataenie - tak jak to zrobili Newton i jego nagty -ze wzajemne
oddziatywania przebiegapwedtug tej samej matematycznej funkcji, to w tpasb jednoczmie

przyjmuje s¢ podstawowe zal@nie pod budowdynamiki Newtona, a szczegdlnie, pod budadrzeciej
zasady dynamiki Newtona, a jednogzie przyjmuje si podstaw dla sformutowania zasady zachowania
energii. Tak wtanie zrobili Newton i jego nagbcy, przemilczajc (badz tez nie zauwaajac) mazliwosé
istnienia oddziatyw& miedzy ciatami, ktre magprzebiega wedtug odmiennych funkcji
matematycznych. W ten sposéb niejako na samymaplaczamkrli oni drog: dla rozwoju réwnolegtej
gakzi fizyki wzgledem fizyki klasycznej, w ktorej nie oboaziuje ani trzecia zasada dynamiki Newtona,
ani prawo zachowania energii.

Nalezy by¢ swiadomym, jakie $ poznawcze konsekwencje tego, codakonato z udzialem Newtona i
jego nasfpcow. Przygcie "milczacego zataenia”, o ktdrym mowa waej, w pierwszym rgdzie
zaowocowato blokadumystéw ludzi, ktérzy zajmowali sifizyka, gdy przychodzito im rozpatrywa
mozliwosé¢ przemieszczaniagiuktadu zamkngtego” za pomagjego wiasnych "wewgtrznych sit".
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Przemieszczanie takich uktadéw, zdaniem fizykéw,byto maliwe, bo bytoby to sprzeczne z
fizycznym prawem, nielogiczne i niezgodne Zwi@adczeniem.

Ogromna, ogromna wkszac¢ ludzi nie przeprowadza "na wihasreke" doswiadcze fizycznych i nie
przeprowadza samodzielnie logicznych wywodéw, glrgwdz& prawa fizyczne. Albowiem ogromna
wigkszas¢ ludzi wierzy,ze dawno temu zrobit to kéanny i zrobit to poprawnie. Z tego powodu ¢k
Newtonowi i jego nagpcom, ktorzy wprowadzali w naukowy obieg jegoagsiccia w dziedzinie fizyki,
do dzisiejszego dnia nie mamy aniadze, ktore poruszatyby sina zasadzie samodzielnego
przyspieszania, bez odpychania sd wody, powietrza czy czegokolwiek innego, aei mamy urzdzea,
ktore "same z siebie" produkowalyby "darmgwenerge. Wszystko to bowiem jest obecnie sprzeczne z
prawami fizycznymi.

A ja powiadam wam tutaje takie uradzenia § mazliwe do wykonania i bda one poprawnie dziataly,
bo jest to zgodne z fizycznymi prawami. Newtongganast¢pcy pomylili sk i nie zauwayli tego faktu
badz celowo pomikli go milczeniem.

Z ta pomytka i niedostrzeganiem wiasnychedlbw w logicznym mgleniu jest zwazane "po drugie”,

ktore trzeba tu napisa przemilczanych faktach. Bos|enie przez trzy stulecia, to przynajmniej od wiel
kilkudzieskcioleci pomijany jest milczeniem napujacy fakt. Mianowicie, od kiedy pojawity siszybko
jezdzace samochody i inne pojazdy kotowe, zachodzi pbazgykonywania koét jezdnych tych pojazdéw
w taki sposoéb, aby byly one doktadnie wywae. Niewywaone kota pogarszakomfort jazdy, §
przyczyry nadmiernego ziycia elementéw pojazdu, a w skrajnych przypadkaohenmawet dgic do
urwania st kota podczas jazdy.

Efekt pracy niewywzonych koét nie koreluje wiaden sposob z trzeczasad dynamiki Newtona. Bo
zgodnie z zasad'akcja jest rowna reakcji", powstanie tzw. biciammywazonego kota powinno zrodzi
dziatanie przeciwnej sityzadnego bicia kota nie powinno &yrak jednak si nie dzieje i "akcja", w
postaci bicia kota, nie likwiduje ¢samoczynnie w wyniku powstania "reakcji".

Niewywazone masy naley wywazy¢. Ale mazna take celowo wykorzystywato zjawisko. Mianowicie,
mozna zbudowé& urzadzenie - pdnik mimasrodowy - aby, wykorzystgg prag obracajcych s¢
niewywazonych mas, stworzyefekt samoprzpieszania urgdzenia. Takie urdzenia § konstruowane i
patentowane. Takie uydzenie zostato opatentowane przez rosyjskich wyoala. Jego opis znajduje;si
na stronie: http://www.eapatis.com/scripts/ms.exalBaBAPO/EAPO2006/PDF/200501814.PDF , a
ponizej na rysunku przedstawiona jest wersja zapena mimdrodowo obracajcymi sk cigzarkami.
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Do uzyskania efektu samopgpyeszania pojazdu, na ktérym takidmik jest zainstalowamy, niezbedny
jest napd za pomog silnika nagdowego. Ale moc silnika ngdowego jest wykorzystywana jedynie do
pokonywania oporow tarcia w mechanizmiglpika. Nie ma ona natomiast bezpiniego przelzenia
na sik ciagu pdnika i na wynikajce sitd samoprz§pieszenie pojazdu.

Zasada zachowania energii - ztamana!

Moc silnika nagpdowego, jaka jest potrzebna do obracania mechanizpaenika mimgrodowego,
maozna szacowaporownujc moc, jaka jest potrzebna do obracaniduobracajcego s¢ kota
zamachowego. Opory tarcia w obracgm st mechanizmie gdnika mima@rodowego g znacznie
wicksze od oporow tarcia, jakie istnigyrzy obracaniu gikota zamachowego. Riica w oporach tarcia
pochodzi sid, ze o ile w kole zamachowym prgyieszenia ogfodkowe istniej w stanie potencjalnym i
nie s wykorzystywane w jakikolwiek sposéb (opory powstgdynie w tayskach i wynikaj z oporow
powietrza), to w pdniku mimosrodowym wykorzystujeesivtasnie dziatanie prz§pieszenia
odsrodkowego niewywzonych mas.

Ruchome elementyednika naciskaj na siebie wzajemnie, co wynika z dziatania porszé
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odsrodkowych i dérodkowych, i naciskajna siebie z sitami tym wkszymi, im wysza jest pydkosé
obrotowa niewywzonych mas gdnika. Jednak przy dobrym smarowaniu wa&rtgity tarcia stanowi
2-3% od wartéci sity nacisku (ktéra pochodzi od sity @wddkowej niewywaonych i ruchomych
elementow). Zatem wystarczy, aby mechanizigingka umaliwiat zamiarg przyspieszé odrodkowych
obracagcych st elementéw na wypadkowe p&pyeszenie (w wybranym kierunku) jedynie w wyséio
4-6% od ich wartgci, aby takie urzdzenie stato sizrodtem dodatkowej energii.

W rzeczywistdci, w pedniku mimagrodowym z pgcioma obracacymi sk mimosrodowo masami
(cigzarkami) sktadowe przpieszenia ostodkowego w wybranym kierunku sumugic i daja (w
urzadzeniu z picioma cgzarkami) wypadkowe przpieszenie w tym kierunku rowne liczbowo
przyspieszeniu osfodkowemu. Czyli nawet gdy wspotczynnik tarcia jestny 0.03, to przy 5-ciu
wirujacych masach (gkarkach) sity tarcia stanowtylko 15% od wartéci sity ciagu pednika. Czyli
teoria mowi w tym miejscuze tego typu uradzenie mae byt zrodiem energii, ktér nalezy od
urzadzenia odbierg bo inaczej wydzielana energia zniszczyadeenie.

Zaleznaosci | proces powstawaniaagu pednika mimgrodowego meéna przéledzic i zapozna si¢ z
logika wywodu korzystajc z rysunkow PM1 - PM4.

All a1
zal
R2
All R1 Re
R3
a P
R4
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Rys. PM1
Obliczenie przyspieszenia pednika mimosrodowego, wynikajgcego z obrotéw
jednego ramieniu w SURS (w symetrycznym ukladzie pi¢ciu ramion)

Na rysunku PM1 przedstawiono wyprowadzenie sktaglgnwmspieszenia ostodkowego jednego
ci¢zarka obracacego st mimosrodowo na ramieniu R1 o zmiennej dhdgow kierunku
"poziomo-wprawo". W ten sposéb wyliczone sktadowstaty zsumowane i przedstawione w za&ci
od kata obrotu watu z obragaymi sk mimasrodowo niewywaonymi masami - gzarkami.
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Obliczenie 1 wykres wypadkowego przyspieszenia al.c p¢dnika mimosrodowego

Z SURS (z symetrycznym ukladem pi¢ciu ramion), dzialajgcego wzdluz osi
symeirii urzgdzenia, w zaleinofci od kgta obrotu jego walu glownego

Na rys. PM2 przedstawiona jest wriée suma skiadowych prégieszenia ogtodkowego w zakenosci od
kata obrotu uktadu gciu symetrycznie rozstawionychegzarkdw, ktora to suma, czyli wypadkowe

przyspieszenie, ma kierunek "poziomo-wprawo" watgmsrodka obrotu watu uegizenia, ktére

schematycznie przedstawiono na rys. PM1.
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0 2 | 4
Rys. PM3

Obliczenie i wykres wypadkowego przySpieszenia al.c pednika
mimosrodowego, dzialajgcego wzdluz osi symetrii urzgdzenia, w
zaleinosci od predkosci obrotowej Om [1/5] jego walu gléovwnego

Na rys. PM3 jest przedstawione to samo wypadkowgpieszenie co poprzednio, ale w zalesci od
predkosci obrotowej watu gtdwnego ugdzenia.
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Rysn. PM4 Dwa sposoby prezentnﬂjcji rownania w postaci 1
al+a2+a3+ad+asS=1, ktére w kontekscie opisu
pracy pednika oznacza, Ze suma skladowych
przyspieszenia odsrodkowego w wybranym Kie-
runku jest rovwna temu przyspieszeniu odsrodkowemu.

Z przedstawionego na rys. PM4 poréwnania i preofirgaleznosci al+a2+a3+ad+a5=1 wynikze w
takie] wiasnie proporcji naguje zamiana prapieszenia ogfodkowego na prapieszenie pogpowe w
kierunku "poziomo-wprawo".

Zaleznos¢ al+a2+a3+ad+ab5=1, a raczej suarlewej strony, nazywam tu transformacyjnym wsikkiem
energetycznym. Transformacyjny wskik energetyczny (TWE) jest to rodzaj zémego wspotczynnika,
ktorego warté¢ okresla stopigéh zamiany przgpieszenia ogtodkowego na prapieszenie pogpowe.
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Re=0135, k=04, a=kERe, P=21341 = %; X
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Rys. PMS5. llosc ramion z cipzarkami - 7; mimosrod - k=0.4;
Transformacyjny wskainik energetycmmy (TWE) ukladu
al+a2+a3+ad+aS+ab+a7=1.4;
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0.5
| kcost Al1+5. b+ 1K sind 8145 Ab+x) |

0.5
| kcost AlL+6. A+ 1k sind A146. b4y

0.5
| kcos{ 81147 Ab+x)+! l—kj-si.m{ Al+T7 Ahex)!

0.5
| kcost 1148 b+ 1K sind A48 b4y

al (2w Om® Re-{ al +ad+aT+adtas+afraT+ai+al)

(2.2 Ome-Re

cosl A114+2. S+

cosl A114+3. S+

|oos{ 1144 L)

cosl A114+5. Sh+

cosl &114+6. S+

eos{ B114+7. L)

cosl L1148 Sh+)

am
9

)

about:blan
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about:blan

0 I:Iij

Rys. PM6. lloé¢ ramion z ciezarkami - 9; mimosrod - k=0.4;
Transformacyjny wskaimik energetycamy (TWE) ukladu
al+a2+a3+ad+aSt+ab+a7+al+a9=1.8;

Wartai¢ liczbowa TWE zalgy od konstrukcji uradzenia, a konkretnie, od #o symetrycznie
ustawionych ramion z ¢tarkami oraz od wielkii istniepcego (w danym momencie pracy agizenia)
mimosrodu. Przy tym samym mindmdzie k=0.4, w pdnikach mimérodowych z il@cia symetrycznych
ramion 7 i 9, TWE tych uktaddéw jest odpowiednio rigmd.4 oraz 1.8. Widatutaj istnienie pewnej
liniowej zaleznosci wartasci TWE od ilcsci ramion uradzenia: 5-1;7-1.4;9- 1.8.
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Fe =

ale

e

e

ade|

afe|

ale

Al

e

ade

A%

- .
0155, k=0%a=kRe, P = 21341 = I“—D; = I—’D‘; Ab = [—“];

| kecos{Al+6+ 1k sin{ A11+) Iu'j}.m.; All+x)
:k-cns(E11+Hb+x]|+' 1-F.ginf A11+Ab+7) 'n'j}.cnsm11+ah+x)
:k-cns{E11+2-ﬁh+x}+' 1-K sin A11+2. Ab+x) 'D'ﬂ.mscm1+z.m:+x)
:k-cns{311+3-ﬁh+x}+' 1-K sinf A1 +3- Ab+x) 'D'ﬂ.mscm1+3.m:+x)

0.5

| kcost All+d b+ 1k sind All+4. dbax) | }.cuscmuq.a}m}

aloe—Om(al +a+as+ad+as)

| k-cosi Lll++! l—kj-si.n( AL+ 'U.j:|-cn:|s( AL+
:k.cascm1+gb+x:u+' 1-K° sin{ A1 +8b+x) 'D'j].cns(mngmx)
:k-cns{A11+2-ﬂh+x}+' 1-k*.sini A11+2. Ab+) 'D'j:|..:c.sml1+2.ah+x:u
:k-cns{A11+3-ﬂh+x}+' 1-k*. sini A11+3- Bb+x) 'D'j:|..:c.sml1+3.ah+x:u

0.5
| kcost All+4. A+ 1k sind Al1+4. Az

:|-n::n:-s{ A +4 Bk

alee(2.m) % Om? Re - al +ad+ai+adtas)

about:blan
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about:blan

0.25 0.5 075 Om 1
Rys. PM7. llos¢ ramion z cipzarkami - 5; mimosrod - k=0.8,;
Transformacyjny wskainik energetycmy (TWE) ukladu
al+a2+a3t+ad+asS=2;

J&li jednak zmient wartas¢ mimasrodu k z 0.4 na warfo 0.8, to nasipi dwukrotny wzrost TWE, co
pokazane jest na rys. PM7.

Legnica, 13.08.2008 r.
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